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Mobilna stacja CIP do proceséw mycia rurociggéw
oraz zbiornikéw procesowych

*  Dwuczesciowy zbiornik na dwa rézne roztwory myjace, kaustyczny i
kwasowy lub wode np. z $srodkiem dezynfekujacym

*  Wilot swiezej wody do ptukania posredniego

»  System ogrzewania na bazie grzatek elektrycznych

* Bezpieczne dozowanie detergentu za pomoca pomp sterowanych
recznie

» Kontrola temperatury mycia za pomoca lokalnych miernikéw

* Kontrola cisnienia CIP za pomocg lokalnego manometru

*  Mozliwos¢ regulacji i kontroli przeptywu mycia za pomoca
przeptywomierza i lokalnego wyswietlacza (opcjonalnie)

 (Cafe urzadzenie moze zosta¢ zautomatyzowane na zyczenie klienta

* Mozliwy do zainstalowania zautomatyzowany czujnik przewodnosci

w celu doktadniejszej separacji faz (opcjonalnie)
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Opis funkcjonowania

Mobilna stacja CIP nadaje sie do mycia rurociggéw
oraz zbiornikéw procesowych.

Standardowa maksymalna wydajnos¢ wynosi ok. 15
m3 / h, 4,0 bar, natomiast konfiguracje pompy
ttoczacej srodek myjacy mozna zmieni¢ zgodnie z
potrzebami klienta.

Zbiornik roztworu CIP ma dwie sekcje, lewa (C1) i
prawa (C2). Obie sekcje mozna stosowac do
roztworéw kwasoéw lub roztworéw kaustycznych lub
tylko do goracej lub zimnej wody. Catkowita
objetos¢ sekcji wynosi okoto 200 I. Napetnianie
woda dla obu sekgji odbywa sie przez wlot wody za
pomoca zawordw odcinajacych V1 i V2. Stacja jest
wyposazona w kompletne ztacza do podpiecia weza
(zasilanie wodg), ktére mozna podtaczy¢ do sieci
wodociggowej klienta. Poziom napetnienia woda
mozna kontrolowa¢ za pomoca prostokatnych
wziernikéw. Operacje dozowania detergentu CIP z
pojemnikéw detergentéw C3 i C4 (20 | kazdy),
umieszczonych wewnatrz zamykanego pojemnika
ze stali nierdzewnej, mozna przeprowadzi¢ za
pomoca recznych pomp dozujacych P3 i P4.

llos¢ detergentu mozna kontrolowac za pomoca
prostokatnego wziernika. Skala poziomu jest

zaznaczona obok wziernika. Roztwory w sekcjach
zbiornika s3 ogrzewane grzejnikami elektrycznymi
H1iH2 (7,5 kW-15kW) umieszczonymi na dnie sekgji
zbiornika. Wydajnos¢ ogrzewania mozna zwiekszy¢
przez lokalna cyrkulacje za pomoca dolnego zaworu
sekcji zbiornika V6 / V7 i przez zawér cyrkulacyjny
V10, z powrotem do sekcji zbiornika za pomoca
goérnego zaworu V3 / V4 oraz pompy cisnieniowej
P1. Zawér dlawiagcy V9 stuzy do regulacji
odpowiedniego  przeciwcisnienia dla  pompy
cisnieniowej P1 za pomoca uchwytu
wielopozycyjnego.  Predkos¢  cyrkulacji mozna
regulowac za pomocg przemiennika czestotliwosci
wyposazonego w potencjometr lub podajac wartos¢
zadang na sterowniku przeptywomierza FIC1
(opcjonalnie).

Temperatura cieczy w sekcji moze by¢ kontrolowana
za pomocy lokalnych czujnikéw temperatury
umieszczonych na $cianie zbiornika TI2 i TI3. Po
ogrzaniu zasadniczym, grzatki moga utrzymywac
prawidtowe temperatury sekcji bez lokalnego
obiegu. Po zakoriczeniu napetniania, podgrzewania i
dozowania detergentu stacja jest gotowa do uzycia.
Ogrzewanie, z zastosowaniem rowniez cyrkulagji
lokalnej, jest zalecane przed dozowaniem

detergentu, w przeciwnym razie moze wystapic
mieszanie detergentu w lokalnym obiegu, co nie jest
pozadane. Ziacze CIP-out jest wspdlne dla obu
proceséw mycia (mycia rurociggdéw oraz zbiornikéw).
Wylot CIP-out wyposazony jest w kompletne zfacze do
podtaczenia weza do  docelowego  punktu
poczatkowego CIP klienta.

Kanat powrotu mycia (CIP-in) podczas mycia rurociagu
posiada réwniez kompletne ztacze wezowe, ale nie
jest wyposazone w pompe powrotu CIP, poniewaz nie
jest w takiej sytuacji potrzebna. Opcjonalny kanat
powrotu mycia (CIP-in) do mycia zbiornikéw posiada
kompletne ztacze wezowe, zawdr zwrotny (NRV2) oraz
pompe powrotu CIP -> P2, potrzebne do
wypompowania roztworu myjacego z dala od
zbiornika procesowego klienta. Gdy stacja CIP zostanie
podtaczona (CIP-out, CIP-in) za pomocg wezy, a trasa
zostanie otwarta do celu mycia, linie zasilania /
powrotu stacji CIP zostang otwarte poprzez reczne
zawory klapowe V6 / V7, V11, V3 / V4 i lokalny obieg
jest zamkniety przez zawdr V10, mozna uruchomi¢
prace pomp (pompe ttoczaca P1 i ewentualnie w
zaleznosci od procesu -> pompe powrotu P2). W
przypadku mycia zbiornikdw, wymagane cisnienie
wsteczne dla pompy powrotnej P2 mozna wytworzyc¢
za pomoca zaworu V9 oraz  uchwytu
wielopozycyjnego. Natezenie przeptywu dla celéw
zachowania odpowiednich parametréw procesu mycia
- mozna regulowa¢ za pomocg przemiennika
czestotliwosci wyposazonego w potencjometr lub
podajac wartos¢ zadang na sterowniku

przeptywomierza FICT (opcjonalnie). Dodatkowo
cisnienie zasilania moze by¢ kontrolowane za
pomoca lokalnego manometru PI1 (Przydatne w
przypadku okreslonych wymagan cisnieniowych
mytych zbiornikéw).

Jesdli obie sekcje sa uzywane do roztworéw CIP /
goracej wody, zimna woda do celéw posredniego
ptukania moze by¢ dostarczona do punktu
docelowego klienta przez zawdr V12 - wlotu wody.

Roztwory CIP i powrdt cieptej wody mozna
skierowa¢ z powrotem do wybranej sekcji lub
bezposrednio do spustu za pomoca recznie
obstugiwanych zaworéw klapowych (V3, V4, V5)
wspomagajac sie lokalnym wziernikiem SGT i
lokalnym czujnikiem temperatury Ll
umieszczonym W rurociggu powrotnym. Rézne
temperatury cieczy (woda / roztwor kaustyczny /
roztwdr kwasowy) wskazuja, co wraca do stacji CIP,
dzieki czemu operator moze zdecydowac, gdzie
skierowac przeptyw (z powrotem do wiasciwej
sekcji zbiornika lub do odptywu). Za pomoca
wziernika, operator moze kierowac brudne ptyny do
odptywu, dopdki czysty ptyn nie wréci na stacje i
zostanie skierowany z powrotem do wiasciwej
sekcji. Pod koniec procesu, operator moze otworzyc¢
zawdr denny (V6 / V7) i zawor spustowy V8 celem
oprdznienia zbiornikow. Cate urzadzenie moze
zosta¢ zautomatyzowane na zyczenie klienta oraz
wyposazone w rdéznego rodzaju opcje, jak np.
zautomatyzowany czujnik przewodnosci.
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